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테이블 타입

5가지 버튼으로

간단한 설정!
위치 결정 완료 폭(인포지션) 설정이 가능

5가지 버튼으로 간단 설정!
다이렉트 티칭이 가능

알람 내용을 티칭 펜던트로 확인

과거 알람 이력을 10건까지 저장

ESSD/ELCR 상품 구성

로드 타입

테이블 타입

속도•가속도 제어

공압 기기의 편리함을 계승한

NEW 전동 액추에이터

공압 기기의 설계 개념을 다이렉트로 적용한 전동 액추에이터 ESSD/ELCR 시리즈

친환경적이며 공압 실린더의 리플레이스 타입으로도 최적입니다.

전동 액추에이터

로드 타입

전동 액추에이터

테이블 타입

티칭 펜던트

컨트롤러를 내장하여 공간을 절약

공압 실린더와 같은 감각으로 설계 가능

자유로운 동작 제어

간단 티칭

신뢰성을 향상

컨트롤러 설치 공간과 배선이 필요 없어졌습니다.

외관 형상부터 각종 제어, 사용법까지 공압 실린더를 그대로 이미지화한 설계

싱글 전자 밸브

싱글

전진 후퇴

시간

반송

전자 밸브 모드

7점 위치 결정 모드

피치 피딩 모드

압입 클램프

더블 전자 밸브

더블

전진 후퇴

시간

기종 모터 사이즈 리드 스트로크

입력2 입력2
입력1

3위치 전자 밸브

더블 3위치

전진 후퇴

시간

수동으로 로드 및 테이블을 움직이면서
감합시킬 수 있습니다.

실린더 스위치 

압입 클램프 

입력2
입력1

전자 밸브와 동일한 동작 신호…공압 실린더를 제어하는 전자 밸브와 같은 시퀀스로 동작합니다. 
(싱글 전자 밸브 •더블 전자 밸브 •3위치 전자 밸브)

실린더 스위치 탑재 가능…위치 검출용 실린더 스위치(T형 스위치)를 탑재할 수 있습니다.

3가지 제어 모드를 구비

공압 실린더와 동등한 높이를 실현
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시스템 구성표

주기

사용하는 시스템, 기계, 장치에 대한 당사 제품의 적합성은 고객께서 직접 책임지고 확인해 주십시오.
여러 개의 전원을 사용할 경우에는 OV를 공통으로 해 주십시오.

주1:  제품 1대당 200mA(티칭 펜던트 포함)의 전류가 필요합니다. 필요한 용량에 대해 충분히 여유가 있는 DC 안
정화 전원을 준비해 주십시오.

주2:  제품 1대당 모터 사이즈 □42 타입은 최대 3A, □28, □56은 최대 4A의 전류가 필요합니다. 필요한 용량에 
대해 충분히 여유가 있는 DC 안정화 전원을 준비해 주십시오.

티칭 펜던트

상위 제어 시스템(PLC 등)

입력: 7점/출력: 7점

제어 전원(DC 안정화 전원)

DC24V(주1)

모터 동력 전원(DC 안정화 전원)

DC24V(주2)

액추에이터

ESSD 시리즈

액추에이터

ELCR 시리즈

고객이 준비하는 시스템

ETP-2



권두1

본 제품을 안전하게 사용하기 위하여
사용하기 전에 반드시 읽어 주십시오.

전동 액추에이터를 사용한 장치를 설계할 경우에는 장치의 기계 기구와 컨트롤하는 전기 제어에 의하여 운전되는 시스템의 안전성이 확보
되는지 점검하여 안전한 장치를 제작해야 할 의무가 있습니다.
당사 제품을 안전하게 사용하기 위해서는 제품의 선정 및 사용과 취급 그리고 적절한 유지 관리가 중요합니다.
장치의 안전성 확보를 위하여 경고 및 주의사항을 반드시 준수하여 주십시오.
또한 장치의 안전성 확보를 확인하여 안전한 장치를 제작할 수 있도록 부탁드립니다.

1 본 제품은 일반 산업 기계용 부품으로 설계, 제조된 제품입니다.
따라서 풍부한 지식과 경험을 가진 사람이 취급하여 주십시오.

2 제품의 사양 범위 내에서 사용해 주십시오.
제품 고유의 사양 이외에는 사용할 수 없습니다. 또한 제품의 개조와 추가 가공은 절대로 하지 마십시오.
또한 본 제품은 일반 산업 기계용 장치·부품 사용을 적용 범위로 하고 있으므로 옥외에서의 사용 및 다음과 같은 조건이나 환경에서 사용하는 경우에는 
적용 외로 분류합니다.
(단, 채용 시 당사와 상의하여 당사 제품의 사양을 승인한 경우에는 가능하지만, 만일 고장이 발생하여도 위험을 피할 수 있는 안전 대책을 강구하여 주십
시오.）

  원자력·철도·항공·선박·차량·의료 기계, 음료·식품 등에 직접 접촉하는 기기 및 용도, 오락 기기·긴급 작동(차단, 개방 등) 회로·프레스 기계·브레이크 회로
안전 대책용 등 안전성이 요구되는 용도로 사용
사람이나 재산에 큰 영향을 줄 수 있어 특히 안전이 요구되는 용도로 사용

3 장치 설계에 관한 안전성에 대해서는 단체 규격, 법규 등을 반드시 준수하여 주십시오.
4 안전을 확인할 때까지는 기기를 절대로 분리하지 마십시오.

기계·장치의 점검이나 정비는 본 제품에 관련된 모든 시스템의 안전 여부를 확인한 후에 실시하여 주십시오.
 운전이 정지되어 있을 때에도 고온부나 충전부가 존재할 가능성이 있으므로 주의하여 다루어 주십시오.
 기기를 점검하거나 정비하는 경우 장치의 전원이나 해당하는 설비의 전원을 차단하고 감전에 주의하며 실시하여 주십시오.

5 사고를 방지하기 위하여 각 제품의 취급 설명서 및 주의사항을 반드시 준수하여 주십시오.
 티칭 작업이나 시운전 시에는 예상치 못한 동작을 하는 경우가 있으므로 가동부에 손을 대지 않도록 충분히 주의하여 주십시오. 또한 가동부가 보이지 
않는 위치에서 조작하는 경우에는 조작하기 전에 가동부가 이동해도 안전한지 반드시 확인하여 주십시오.

6 감전 방지를 위해 반드시 주의사항을 준수하여 주십시오.
 컨트롤러 내부의 히트 싱크나 시멘트 저항 및 모터는 만지지 마십시오.

　고온 상태이므로 화상의 원인이 됩니다. 충분히 시간을 둔 다음 점검 등의 작업을 실시하여 주십시오.
　 전원을 OFF한 직후에도 내부 콘덴서에 축적된 전하가 방전될 때까지 고전압이 인가되므로 3분 정도는 접촉하지 않도록 주의하여 주십시오.

 보수, 점검 전에는 컨트롤러 전원 공급원의 스위치를 끈 다음 작업을 실시하여 주십시오. 고전압에 의한 감전 위험성이 있습니다.
 전원을 투입한 상태에서 커넥터류를 취부, 분리하지 마십시오. 오작동·고장·감전의 위험이 있습니다.

7 과전류 보호 기기를 설치하여 주십시오.
배선할 때는 JIS B 9960-1: 2008 기계류의 안전-기계의 전기 장치-제1부: 일반 요구 사항에 따라 동력용(배선: 적색, 흑색) 및 제어용(배선: 적색(백색 라인 표
시), 흑색(백색 라인 표시)전원 1차 측에 과전류 보호 기기(배선용 차단기 또는 서킷 프로텍터 등)를 설치해 주십시오.
(JIS B 9960-17.2.1 일반 사항에서 발췌)
기계(전기 장치) 내의 회로 전류가 구성품의 정격값 또는 도체의 허용 전류 용량 중 작은 쪽을 초과할 가능성이 있는 경우에는 과전류 보호를 갖추어야 
한다. 선정해야 할 정격값 또는 설정값은 7.2.10으로 규정한다. 

8 사고를 방지하기 위하여 다음 주의사항을 반드시 준수하여 주십시오.

경고

■여기에 기재된 주의사항은 안전 주의사항의 순위를 '위험', '경고', '주의'로 구별하고 있습니다. 

위험: 잘못 취급한 경우에 사망 또는 중상을 입을 만한 위험한 상황이 발생할 것으로 예상되거나 위험 발생 시의 긴급성

(절박한 정도)이 높은 한정적인 경우(DANGER)

경고: 잘못 취급한 경우에 사망 또는 중상을 입는 위험한 상황이 예상되는 경우
(WARNING)

주의: 잘못 취급한 경우에 경상을 입거나 물적 손해만 발생하는 위험한 상황이 발생할 것으로 예상되는 경우
(CAUTION)

또한 '주의'에 기재되어 있는 사항이라도 상황에 따라서는 중대한 결과를 초래할 수 있습니다.
모두 중요한 내용을 기재하고 있으므로 반드시 준수하여 주십시오.

주문 시 주의사항

1 보증 기간

당사 제품의 보증 기간은 귀사에서 지정한 장소로 납품한 시점으로부터 1년간입니다.
2 보증 범위

상기한 보증 기간 동안 명확하게 당사의 책임으로 인정되는 고장이 발생한 경우, 본 제품의 대체품 또는 필요한 교환 부품을 무상으로 제공하거나 당사 
공장에서 무상으로 수리해 드립니다.
단, 다음 항목에 해당하는 경우에는 이 보증의 대상 범위에서 제외됩니다. 
①제품 사양에 기재되어 있는 조건·환경의 범위를 벗어나서 사용한 경우
②취급 부주의 등 잘못된 사용 및 잘못된 관리에 기인하는 경우
③고장의 원인이 납입품 이외의 사유로 인한 경우
④제품 본래의 사용 방법대로 사용하지 않은 경우
⑤납입 후에 실시된 당사가 관여하지 않은 구조, 성능, 사양 등의 개변 및 당사가 지정하지 않은 수리가 원인인 경우
⑥ 본 제품을 귀사의 기계·기기에 장착하여 사용할 때 귀사의 기계·기기가 업계의 통념상 갖추어야 하는 기능, 구조 등을 갖추고 있었다면 피할 수 있
었던 손해인 경우

⑦납입 당시에 실용화되어 있는 기술로는 예견할 수 없는 사유로 인한 경우
⑧화재, 지진, 수해, 낙뢰, 기타 천재지변, 공해, 염해, 가스해, 이상 전압, 그 밖의 외부 요인에 의한 경우

또한 여기서 말하는 보증은 납입품 단품의 보증을 의미하는 것으로 납입품의 고장으로 인해 유발되는 손해는 제외합니다.
3 일본 국외로 수출한 경우의 보증

(1)  당사 공장 또는 당사가 지정한 회사·공장에 반환된 제품을 수리합니다. 반환에 수반되는 공사 및 비용은 보상에서 제외됩니다.
(2) 수리품은 일본 국내 포장 사양으로 일본 국내 지정 장소로 납입합니다.

본 보증 조항은 기본 사항을 정한 것입니다. 개별 사양도 또는 사양서에 기재된 보증 내용이 본 보증 조항과 다른 경우에는 사양도 또는 사양서를 우선
합니다.

4 적합성 확인

고객이 사용하는 시스템, 기계, 장치에 대한 당사 제품의 적합성은 고객께서 직접 책임지고 확인해 주십시오. 
5 서비스의 범위

납입품의 가격에는 기술자 파견 서비스 비용은 포함되어 있지 않습니다. 다음과 같은 경우는 개별적으로 비용을 청구합니다.
(1)취부 조정 지도 및 시운전 참관
(2)보수 점검, 조정 및 수리
(3)기술 지도 및 기술 교육(조작, 프로그램, 배선 방법, 안전 교육 등)



1. 공통

권두2

본 제품을 안전하게 사용하기 위하여
사용하기 전에 반드시 읽어 주십시오.

개별 주의사항: 전동 액추에이터 ESSD·ELCR 시리즈/티칭 펜던트 ETP-2

설계 시·선정 시

위험

■  발화물, 인화물, 폭발물 등과 같은 위험물이 있는 장소

에서는 사용하지 마십시오. 
발화, 인화, 폭발할 가능성이 있습니다.

■  제품에 물방울, 기름방울 등이 닿지 않도록 해 주십

시오. 화재, 고장의 원인이 됩니다.

■  제품을 취부할 때에는 반드시 확실하게 유지·고정(워크 
포함)해 주십시오. 제품의 전도, 낙하, 이상 작동 등에 
의해 부상을 입을 가능성이 있습니다.

■  모터용 전원·제어용 전원, 입출력 회로용 전원에는 반
드시 DC 안정화 전원(DC24V±10％)을 사용해 주십

시오.
AC 전원에 직접 접속한 경우에는 화재나 파열·파손 
등의 원인이 됩니다.

경고

■  비상 정지, 정전 등 시스템에 이상이 있을 때 기계가 
정지할 경우 장치 파손·인신 사고 등이 발생하지 않
도록 안전 회로 또는 장치를 설계해 주십시오.

■  전동 액추에이터의 가동 범위에 들어가는 것을 방지

하기 위해 안전 방호책을 설치해 주십시오.
  또한 비상시에 대비하여 비상 정지 푸시 버튼 스위치를 

조작하기 쉬운 장소에 설치해 주십시오.
   비상 정지 푸시 버튼은 자동으로 복귀하지 않거나 사
람이 실수로 복귀시킬 수 없는 구조로 배선해 주십시오.

■ 습기가 적은 실내에 설치해 주십시오. 
빗물이 떨어지는 장소나 습기가 많은 장소(습도 85% 이상, 결로

가 있는 장소)에서는 누전이나 화재 사고가 발생할 위험이 있습

니다. 기름방울·오일 미스트도 금지합니다.

■  사용·보존 온도를 준수하고 결로가 없는 상태에서 사용

보존해 주십시오.
제품의 이상 정지와 수명 저하의 원인이 됩니다. 열이 축적된 경우

에는 환기해 주십시오.

■  직사 일광·분진·발열체 근처 또는 부식성 가스·폭발성 
가스·인화성 가스·가연물이 없는 장소에 설치해 주십

시오. 또한 본 제품은 내약품성은 고려되어 있지 않
습니다.
고장 또는 폭발·발화의 원인이 됩니다.

주의

■  배선 시 유도 노이즈가 인가되지 않도록 대전류나 강
자계가 발생하고 있는 장소 및 본 기기 이외의 대형 
모터 동력선과 동일한 배관·배선(다심 케이블에 의한)

이 되지 않도록 주의해 주십시오. 또한 로봇 등에 사용

되는 인버터 전원 및 배선부(동일 배선·배관 불가)에도 
주의해 주십시오. 동일 전원의 프레임 그라운드를 실
시하고, 출력부에는 반드시 필터를 삽입해 주십시오.

■  본 제품의 출력부와 전자 밸브·릴레이 등 서지를 발생

시키는 유도 부하와 전원이 공통인 경우, 서지 전류가 
출력부에 돌아 들어가 파손의 원인이 되므로 유도 부
하인 출력계와 본 제품의 출력 전원은 분리시켜 주십

시오. 별도 전원으로 할 수 없는 경우에는 모든 유도 
부하에 직접 병렬로 서지 흡수 소자를 접속해 주십시오. 

■  모터용 전원은 제품의 설치 대수에 대해 용량이 넉넉

한 것을 선정해 주십시오. 용량이 부족하면 오작동할 
수 있습니다. (기준: □28…4Ａ/대, □42…3Ａ/대, □
56…4Ａ/대)

■  제품은 분해하지 마십시오. 

■  케이블은 반복적으로 굴곡되는 용도로는 사용할 수 
없습니다. 반복적으로 굴곡되는 환경에서 사용하려

면 로봇 케이블을 사용해 주십시오. 

■  케이블은 쉽게 움직이지 않도록 고정시켜 주십시오. 
또한 고정 시에는 케이블을 예각(굴곡 반경 50mm 이
하)으로 굴곡시키지 마십시오.

■  티칭 펜던트의 커넥터 탈착이 가능하도록 모터 측 후
방에 70mm 이상 공간을 확보해 주십시오.

■  전원 투입 시 원점 위치를 인식하기 때문에 외부 스
토퍼와 유지 기구(브레이크 등)가 있을 경우 의도하지 
않은 위치를 원점 위치로 인식할 가능성이 있습니다. 
전원 투입 후 원점이 확실하게 검출될 수 있도록 외부 
스토퍼 등의 배치에 주의해 주십시오.

■  강한 전자파, 자외선, 방사선이 없는 장소에서 사용·
보존해 주십시오.
오작동 또는 고장의 원인이 됩니다.
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2. 티칭 펜던트

경고

■   액추에이터가 보이지 않는 위치에서 조작하는 경우
에는 조작하기 전에 반드시 액추에이터가 동작해도 
안전한지 확인해 주십시오.

취부·설치·조정 시

위험

■  제품이 작동될 수 있는 상태에서 제품의 작동 범위에 
들어가지 마십시오. 제품이 갑자기 작동하여 부상을 
입을 가능성이 있습니다. 

■  ELCR(테이블 타입)은 원점 복귀 시 등 모터 케이스와 
테이블과의 사이에 손가락 등이 낄 수 있습니다. 주의해 
주십시오.

경고

■  정밀 부품이 내장되어 있으므로 운반 중 옆으로 쓰러
뜨리거나 진동·충격을 주는 행위는 금지합니다.
부품 파손의 원인이 됩니다.

■  임시 장소에 설치할 경우에는 수평 상태로 놓아 주십
시오.

■  포장된 제품 위에 올라가거나 물건을 올려놓지 마십
시오.

■  수송, 운반 시의 주위 온도는 -20~60℃, 주위 습도는 
35~85%로 유지하고 결로나 동결 등이 없도록 해 주
십시오.
제품 고장의 원인이 됩니다.

■  제품은 불에 타지 않는 것에 취부해 주십시오. 불에 
잘 타는 것에 직접 취부하거나 그 근처에 취부하면 
화재의 원인이 됩니다.

■  제품은 반드시 D종 접지 공사(접지 저항 100Ω 이하)를 
해 주십시오.
누전된 경우 감전 및 오작동될 가능성이 있습니다.

■  제품의 배선은 본 카탈로그를 보고 확인하면서 오배
선 및 커넥터가 느슨하게 풀리지 않도록 확실하게 실시
해 주십시오. 배선의 절연을 확인해 주십시오. 
다른 회로와의 접촉, 접지, 단자 간 절연 불량에 의해 본 제품에 
과전류가 흘러들어 파손될 가능성이 있습니다. 이상 작동, 화재의 
원인이 됩니다. 

■  제품에 전기를 공급하기 전에는 반드시 기기의 작동 
범위가 안전한지 확인해 주십시오. 전원을 투입해도 
제품의 LED가 점멸하지 않을 경우에는 즉시 전원을 
차단해 주십시오.
부주의하게 전기를 공급하면 감전 및 부상의 원인이 됩니다. 

■  운전 중이나 정지 직후에는 본체에 손이나 몸이 닿지 
않도록 해 주십시오. 
화상을 입을 우려가 있습니다.

■  제품 위에 올라가거나 발판으로 삼거나 물건을 올려
놓지 마십시오.
전도 사고, 제품의 전도, 낙하로 인한 부상, 제품의 파손, 손상으로 
인한 오작동 등의 원인이 됩니다.

■   전원을 차단(고장 포함)한 경우 작업자·장치를 보호
하는 충분한 대책을 강구해 주십시오.
수직으로 사용할 때에는 로드나 테이블이 떨어져 예기치 않은 사
고로 이어질 우려가 있습니다.

■    케이블은 파손시키거나 무리한 스트레스를 가하거나 
무거운 것을 싣거나 끼워 넣지 마십시오. 
감전의 원인이 됩니다.

■  제품의 가동부를 손으로 움직여 설정할 때(다이렉트 
티칭)에는 티칭 펜던트로 서보가 OFF된 것을 확인한 
후 실시해 주십시오. 

주의

■  반송 및 설치 시에는 제품의 가동부나 케이블부를 들어 
올리지 마십시오. 
부상 및 단선의 원인이 됩니다. 

■  큰 진동이나 충격이 전해지는 장소에 설치하지 마십
시오. 
오작동을 일으킬 가능성이 있습니다. 

■  실린더 스위치를 사용하는 경우에는 장착·배선·주의
사항에 관해 당사 종합 카탈로그(공압 실린더 종합 )
를 반드시 참조해 주십시오.

■  외력에 의해 제품의 가동부를 작동시키거나 급감속을 
동반하는 작동은 하지 마십시오. 
회생 전류에 의해 오작동 및 파손될 가능성이 있습니다. 

■  원점 복귀 시, 프레스 작동 이외에는 기계식 스토퍼 
등에 부딪히지 않도록 해 주십시오. 
이송 나사가 파손되거나 작동 불량의 원인이 됩니다. 

■  원점 복귀 동작 시에는 엑추에이터에 외력이 작용하
지 않도록 주의해 주십시오. 원점을 잘못 인식할 가
능성이 있습니다. 

■  가동부에 흠집 등이 생기지 않도록 해 주십시오. 
작동 불량의 원인이 됩니다. 

■  압입·프레스 동작의 경우에는 압입·프레스 거리의 설
정을 실제 프레스 위치보다 0.5mm 이상 앞에서 프레
스 동작을 시작하도록 설정해 주십시오. 프레스 동작
이 시작하지 않은 위치에서 워크를 밀어 넣으면 알람
이 발생합니다.

■  내구성은 반송 하중 및 환경 등에 따라 변동합니다. 
반송 하중 등 충분히 여유가 있도록 설정해 주십시오. 
또한 가동부에 충격이 가해지지 않도록 사용해 주시기 
바랍니다. 

1. 공통

■  고객이 사용하는 시스템, 기계, 장치에 대한 당사 제
품의 적합성은 고객께서 직접 책임지고 확인해 주십

시오.
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2. ESSD 시리즈

주의

■  로드의 축심과 반송 하중의 이동 방향은 반드시 일치

하도록 연결해 주십시오.
이송 나사의 마모·파손의 원인이 됩니다.

■  외부 가이드를 사용할 경우에는 제품 스트로크의 전체 
위치에서 원활하게 작동되는지 확인한 후 설치해 주십

시오.

■  로드 선단에 절대로 회전 방향의 하중을 가하지 마십

시오.
제품이 파손될 우려가 있습니다.

■   본체를 설치할 때 육각 렌치 볼트 등으로 확실하게 
고정해 주십시오. 
액추에이터 취부면으로 설치할 때에는 본체의 액추에이터 취부

면에 있는 2개의 홈에 M4용 사각 너트(JIS B 1163(2001) 준거)를 
삽입하고 4군데 이상 확실하게 조여 주십시오. 

3. ELCR 시리즈

주의

■  테이블 타입은 테이블에 과대한 모멘트를 작용시키지 
마십시오. 
제품의 파손, 오작동의 원인이 됩니다.

■  테이블 타입의 경우 설치면의 평면도는 0.02mm 이하로 
하고 제품이 뒤틀리거나 휘어질 정도의 힘을 가하지 
마십시오.

■  테이블 타입의 경우 테이블·엔드 플레이트에 설치하는 
워크 측의 평면도는 0.02mm 이하로 하고 제품이 뒤
틀리거나 휘어질 정도의 힘을 가하지 마십시오. 
제품의 파손, 오작동의 원인이 됩니다.

■  본체를 취부하는 나사는 아래 표에 기재된 길이의 나
사를 사용하여 적정 토크로 조여 주십시오. 

■  슬라이드 테이블, 엔드 플레이트로 지그를 취부할 때의 
볼트 나사 조임 길이 및 조임 토크는 아래의 값을 준
수해 주십시오.

■  테이블, 엔드 플레이트면에 취부할 때는 모멘트 하중을 
배려해 주십시오. 
기종 선정 가이드(12~14page)를 확인해 주십시오.

4. 티칭 펜던트

주의

■  티칭 펜던트는 사용할 때에만 액추에이터와 접속하고 
사용하지 않을 때에는 분리해 주십시오. 

■  제품에 큰 압력이나 충격을 주지 마십시오. 
고장의 원인이 됩니다.

■  케이블, 커넥터부에 무리한 힘을 가하지 마십시오.

■  LCD 표시 화면 및 조작 키 부분을 강하게 누르지 마십

시오. 

A B 최대 나사 삽입 
깊이 L(mm)사용 볼트 조임 토크(N·m) 사용 볼트 조임 토크(N·m)

ELCR-
28/42 M5×0.8 2.9~5.1 M6×1.0 4.8~8.6 9

사용 볼트
조임 토크

(N·m)

최대 나사 삽입

깊이 L(mm)

ELCR-
28/42 M5×0.8 2.9 5

슬라이드 테이블 면에 취부할 경우

사용 볼트
조임 토크

(N·m)

최대 나사 삽입

깊이 L(mm)

ELCR-28
M5×0.8 2.9

9

ELCR-42 11

엔드 플레이트 면에 취부할 경우

A B

L

L

L

4.3

7.3

3.
5

5.
5

9.
9

7

30°

3.2

φ
6.

8

약
 1

20
°

권장 사각 너트: 
JIS B 1163(2001) 준거

【액추에이터 취부면에 설치하는 경우】

액추에이터 취부면



권두5

사용·유지 관리 시

위험

■  배선 작업 및 점검은 전문 기술자가 실시해 주십시오.

■  제품을 설치하고 나서 배선해 주십시오. 
감전의 원인이 됩니다.

■  젖은 손으로 작업하지 마십시오. 
감전의 원인이 됩니다.

■  배선 작업 및 점검은 전원 OFF 후 5분 이상 경과한 
후에 테스터 등을 사용하여 전압을 확인한 다음 실시해 
주십시오.
감전의 원인이 됩니다.

■  전원을 투입한 상태로 배선 및 커넥터류를 취부하거나 
분리하지 마십시오. 
오작동, 고장, 감전 위험이 있습니다.

■  케이블을 연장하는 경우, 사용하는 리드선은 4A까지 
허용할 수 있는 지름을 사용해 주십시오. 
전압 강하로 인해 동작 불량이나 추력 저하, 나중에는 발열이나 
수명 저하로 이어집니다. 

■  제품의 통신용 커넥터는 다른 기기에 접속하지 마십

시오. 
고장이 나거나 파손됩니다.

경고

■  보관 환경은 설치 환경에 준하지만 1개월 이상 장기간 
보관은 권장하지 않습니다. 특히 결로를 방지하는 방
법을 강구해 주십시오.

주의

■  1년에 2~3회는 정기 점검을 실시하여 정상으로 동작

하는지 확인해 주십시오.

■  제품이 고장 난 경우(이상한 발열, 발연, 이상한 냄새, 
이상한 소리, 진동 등이 발생한 경우)에는 즉시 전원
을 차단해 주십시오. 제품이 파손되거나 전류가 계속 
흘러서 발생하는 화재의 원인이 됩니다.

■  중력, 관성력이 가해진 상태에서 서보 OFF(비상 정지, 
알람 포함)를 실시하면 즉시 정지되지 않습니다. 이러
한 조작은 반드시 중력, 관성력이 가해지지 않는 평형 
상태에서 실시하거나 안전을 확인한 후에 실시해 주십
시오. 

■  보수·점검, 수리 시에는 반드시 본 제품에 공급하던 
전원을 정지한 후 실시해 주십시오. 제3자가 부주의
하게 전원을 투입하거나 조작하지 않도록 주의해 주
십시오.

■  제품을 폐기할 때에는 폐기물의 처리 및 청소에 관한 
법률에 준거하여 반드시 전문 폐기물 처리업자에게 
위탁하여 처리해 주십시오.

■  본 제품에 내장되어 있는 제어 기판에는 정전기 파손 
방지를 위해 동일 회로와 금속 보디 사이에 바리스타
(제한 전압 약 40V)가 접속되어 있습니다. 따라서 본 
제품이 취부되어 있는 장치에서 내전압 시험, 절연 저항 
시험은 실시하지 마십시오. 본 제품이 손상됩니다. 장치
로써 필요한 경우에는 본 제품을 분리한 후 실시해 
주십시오. 

■  본 제품이 취부되어 있는 장치에 전기 용접 작업을 
실시할 경우에는 본 제품의 F.G.(프레임 그라운드) 
접속을 모두 분리한 후 실시해 주십시오. 용접 작업 시 
용접 전류·용접 시의 과도한 고전압, 서지 전압으로 
인해 본 제품이 파손되는 경우가 있습니다. 

1. 공통
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전동 액추에이터 로드 타입

ESSD Series
● 모터 사이즈:  □28·□42·□56

사양

주1: 속도가 올라가면 최대 가반 질량은 저하됩니다. 상세한 내용은 기술 자료 2 수직 가반 질량, 수평 가반 질량 표(15page) 그래프를 참조해 주십시오.
주2: 평균 전류는 최대 속도에서 최대 가반 질량을 작동시켰을 때의 전류값(참고값)을 나타냅니다.
주3: 전원은 순간 최대 전류에 대해 충분히 여유가 있는 전원을 사용해 주십시오.
주4: 출하 시 설정은 전자 밸브 모드(더블 2위치 타입)입니다.

항목 ESSD
액추에이터 타입 로드 타입

모터 스테핑 모터

인코더 종별 인크리멘털형

구동 방식 윤활 나사

모터 사이즈 mm □28 □42 □56
나사 리드 mm 6 6 12 24 6 12
스트로크 mm 50, 100, 150, 200
작동 속도 범위 mm/s 15~100 15~100 30~200 60~400 15~100 30~200
원점 복귀 속도 mm/s 15 15 30 60 15 30
반복 위치 결정 정도 mm ±0.05 ±0.05 ±0.1 ±0.2 ±0.05 ±0.1
로스트 모션 mm 0.4 이하 0.4 이하 0.5 이하 0.6 이하 0.4 이하 0.5 이하

최대 가반 질량(주1) 수직 kg 1.5 11 5 1 25 15
최대 압입력 N 30 이상 150 이상 70 이상 30 이상 450 이상 250 이상

설정 방법 티칭 펜던트에 의한 설정

제어 모드(주4)

전자 밸브 모드(싱글 타입/더블 2위치 타입/더블 3위치 타입)

7점 위치 결정 모드

피치 피딩 모드

본체 램프(LED) 녹색: 운전(점멸 시에는 운전 준비 중) / 적색: 알람 발생 시
입력 점수 7점(포토커플러 절연)

출력 점수 7점(포토커플러 절연)

모터 전원 전압 DC24V±10%
모터부 순간 최대 전류(주3) 4A 3A 4A
모터부 평균 전류(주2) 0.8A 1.1A 1.2A
제어 전원 전압 DC24V±10%
제어부 소비 전류 200mA 이하(단, 티칭 펜던트 접속 시에도 포함)

절연 저항 DC500V 메가에서 50MΩ 이상

절연 내압 AC1000V를 1분간 인가하여 이상이 없을 것
사용 주위 온도 ℃ 0~50(단, 결로, 동결 없을 것)

사용 주위 습도 ％ 35~85(단, 결로, 동결 없을 것)

보존 주위 온도 ℃ -20~60(단, 결로, 동결 없을 것)

보존 주위 습도 ％ 35~85(단, 결로, 동결 없을 것)

환경 부식성 가스 없을 것
보호 구조 IEC규격   IP40 상당(LAN포트 보호 커버 장착 시)

질량
항목 50st 100st 150st 200st
□28 0.8 1.0 1.1 1.2
□42 1.4 1.6 1.8 2.0
□56 2.9 3.3 3.6 3.9

(kg)
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ESSD Series
형번 표시 방법

형번 표시 방법

기종 형번

● 탑재 가능 실린더 스위치

● 티칭 펜던트

E 케이블 길이

D 옵션

T2HSW
리드선

스트레이트 타입

리드선

L자 타입
접점 표시식

리드선

개수

T2H※ T2V※

무접점

1색 표시식
2선

T3H※ T3V※ 3선
T2WH※ T2WV※

2색 표시식

2선
T3WH※ T3WV※ 3선
T2YH※ T2YV※ 2선
T3YH※ T3YV※ 3선
T2YD※ － 2선

※리드선 길이

기호 없음 1m(표준)

3 3m(옵션)

5 5m(옵션)

※ 표시는 리드선 길이를 나타냅니다.

※  실린더 스위치에 대한 상세한 내용은 '공압 실린더 종합  (No.CB-029S)' 카탈로그를 참조해 
    주십시오.

C 스트로크

B 리드

A 모터 사이즈

기호 내용

모터 사이즈

28 □28
42 □42
56 □56

리드

모터 사이즈 28 42 56
6 6mm ● ● ●

12 12mm ● ●

24 24mm ●

스트로크

50 50mm
100 100mm
150 150mm
200 200mm

옵션

기호 없음 암나사

N 수나사

케이블 길이

1 1m
3 3m

A

B

C

D

E

ESSD 28 6 50 1

ETP 2
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ESSD Series

외형 치수도

● ESSD-28

● ESSD-42

● 수나사 타입

● 수나사 타입

M8×1.25 깊이 13

4-M4 깊이 816
25
36

18 8
20 36

47

4.3

7.3

3.
5

5.
5

LAN포트

23.5

Φ
16

Φ
18

206.5＋스트로크

53＋스트로크 23.5 11 114

5

(5)

(1000 또는 3000)

부 홈 : T형 실린더 스위치용
부 홈 : M4 사각 너트용(아래 그림 참조)

본체 홈부

a
b

a a

a

a

a

a

b b

4-M6 깊이 12

16
36
50

50

61
36

25

4.3

7.3

3.
5

5.
5

LAN포트

23.5

Φ
16

Φ
18

215.5＋스트로크

59.5＋스트로크 26 11 114 （5）

부 홈 : T형 실린더 스위치용
부 홈 : M4 사각 너트용(아래 그림 참조)

본체 홈부
a
ba a

a

a a

a

b b

36

(티칭 펜던트 접속용)

케이블(Φ8.4)

14
（

2면
폭
）

14
（

2면
폭
）

(티칭 펜던트 접속용)

M10×1.25

17.5

15

25.5

41

14

(2면폭)

17.5

15

25.5

41

M10×1.25

14
(2면폭)

본체 램프(LED)

40

29

6

M8×1.25 깊이 13
49

（1000 또는 3000)

케이블(Φ8.4)

본체 램프(LED)

6

7
8

8

5

티칭 펜던트
접속용 공간
70mm 이상

티칭 펜던트
접속용 공간
70mm 이상
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ESSD Series
외형 치수도

외형 치수도

● ESSD-56

● 수나사 타입

5

8

20.5
23.5
36.5

M10×1.5 깊이 16

4-M6 깊이 12
24

49

64

49 6480
.5

4.3

7.3

3.
5 5.
5

LAN포트

21.5
Φ

20
Φ

23

242.5＋스트로크

67.5＋스트로크 27 11 132 （5）

（1000 또는 3000）

부 홈 : T형 실린더 스위치용
부 홈 : M4 사각 너트용(아래 그림 참조)

본체 홈부

a
ba a

a

a a

a

b b

7.
5

17
（

2면
폭
）

(티칭 펜던트 접속용)

케이블(Φ8.4)

M14×1.5

17
（2면폭）

32
48

.5

45

63

본체 램프(LED)
13

티칭 펜던트
접속용 공간
70mm 이상
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전동 액추에이터 테이블 타입

ELCR Series
● 모터 사이즈:  □28·□42

사양
항목 ELCR 시리즈

액추에이터 타입 테이블 타입

모터 스테핑 모터

인코더 종별 인크리멘털형

구동 방식 윤활 나사+벨트

모터 사이즈 mm □28 □42
나사 리드 mm 6 6 12 24
스트로크 mm 50, 100 50, 100, 150
작동 속도 범위 mm/s 15~100 15~100 30~200 60~400
원점 복귀 속도 mm/s 15 15 30 60
반복 위치 결정 정도 mm ±0.05 ±0.05 ±0.1 ±0.2
로스트 모션 mm 0.4 이하 0.4 이하 0.5 이하 0.6 이하

최대 가반

질량(주1)

수평  kg 4.5 7 7 7
수직  kg 1 7 4 1

최대 압입력 N 10 이상 120 이상 60 이상 30 이상

설정 방법 티칭 펜던트에 의한 설정

제어 모드(주4)

전자 밸브 모드(싱글 타입/더블 2위치 타입/더블 3위치 타입)

7점 위치 결정 모드

피치 피딩 모드

본체 램프(LED) 녹색: 운전(점멸 시에는 운전 준비 중) / 적색: 알람 발생 시
입력 점수 7점(포토커플러 절연)

출력 점수 7점(포토커플러 절연)

모터 전원 전압 DC24V±10%
모터부 순간 최대 전류(주3) 4A 3A
모터부 평균 전류(주2) 0.8A 1.1A
제어 전원 전압 DC24V±10%
제어부 소비 전류 200mA 이하(단, 티칭 펜던트 접속 시에도 포함)

절연 저항 DC500V 메가에서 50MΩ 이상

절연 내압 AC1000V를 1분간 인가하여 이상이 없을 것
사용 주위 온도 ℃ 0~50(단, 결로, 동결 없을 것)

사용 주위 습도 ％ 35~85(단, 결로, 동결 없을 것)

보존 주위 온도 ℃ -20~60(단, 결로, 동결 없을 것)

보존 주위 습도 ％ 35~85(단, 결로, 동결 없을 것)

환경 부식성 가스 없을 것
보호 구조 IEC 규격   IP40 상당(LAN포트 보호 커버 장착 시)

주1:  속도가 올라가면 최대 가반 질량은 저하됩니다. 상세한 내용은 기술 자료 2 수직 가반 질량, 수평 가반 질량 표(15page) 그래프를 참조해 
주십시오.

주2: 평균 전류는 최대 속도에서 최대 가반 질량을 작동시켰을 때의 전류값(참고값)을 나타냅니다.
주3: 전원은 순간 최대 전류에 대해 충분히 여유가 있는 전원을 사용해 주십시오.
주4: 출하 시 설정은 전자 밸브 모드(더블 2위치 타입)입니다.

질량
항목 50st 100st 150st
□28 1.3 1.6 －

□42 2.1 2.5 2.9

(kg)
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ELCR Series
형번 표시 방법

형번 표시 방법

A
기종 형번

D 케이블 길이

C 스트로크

B 리드

모터 사이즈

기호 내용

모터 사이즈

28 □28
42 □42

리드

모터 사이즈 28 42
6 6mm ● ●

12 12mm ●

24 24mm ●

스트로크

모터 사이즈 28 42
50 50mm ● ●

100 100mm ● ●

150 150mm ●

케이블 길이

1 1m
3 3m

A

B

C

D

※ 실린더 스위치에 대한 상세한 내용은 '공압 실린더 종합  (No.CB-029S)' 카탈로그를 참조해 
    주십시오.

※ 표시는 리드선 길이를 나타냅니다.

※리드선 길이

기호 없음 1m(표준)

3 3m(옵션)

5 5m(옵션)

ELCR 28 6 50 1

●  탑재  가능  실린더  스위치

●  티칭  펜던트

T2HSW
리드선

스트레이트 타입

리드선

L자 타입
접점 표시식

리드선

개수

T2H※ T2V※

무접점

1색 표시식
2선

T3H※ T3V※ 3선
T2WH※ T2WV※

2색 표시식

2선
T2WH※ T3WV※ 3선
T2YH※ T2YV※ 2선
T3YH※ T3YV※ 3선
T2YD※ － 2선

ETP 2
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ELCR Series

외형 치수도

● ELCR-28
 스트로크: 50

● ELCR-28
 스트로크: 100

28 30 48

43
A

40

A
35.5 30 30

3
280.5

30.5 1191199

(5)
(1000 또는 3000)

48
46.5

D

0.
5

40

5

118.512.540

62
50

41 37
.2

0.
3

5.
5

18

35.5 30 30

8 60

Ｄ화살표

6     깊이 6+0.05
+0.02

3-본체 취부 나사(A-A 단면 참조)

28 30 30

43
A

40

6     깊이 6+0.05
+0.02

37
A
30 30 30 30

4×2-M5 깊이 5

9 180.5

3
342

30.5 119
5

(5)

48
46.5

D

0.
5

40

Ｄ화살표

본체 램프(LED)

28

12.5 180

37 30 30 30 30

121.58

40

62
50

41 37
.2

0.
3

5.
5

18

3-M5 깊이 9

5-본체 취부 나사(A-A 단면 참조)

6     깊이 6+0.05
+0.02 C

85

B

28

B

3×2-M5 깊이 5

케이블(Φ8.4)

본체 램프(LED)

C

3-M5 깊이 9

LAN포트
(티칭 펜던트
접속용)

케이블
(Φ8.4)

6     깊이 6+0.05
+0.02

A-A 단면

Φ
9.

5
Φ

5.
5 41

22.2

LAN포트
(티칭 펜던트
접속용)

M6 깊이 9

6     깊이 6+0.05
+0.02

2-
R3

Ｂ타원형 구멍부

1

부 홈 : T형 실린더 스위치용a

a

(1000 또는 3000)

부 홈 : T형 실린더 스위치용a

a

A-A 단면

Φ
9.

5
Φ

5.
5 41

22.2

M6 깊이 9

6     깊이 6+0.05
+0.02

2-
R3

Ｂ타원형 구멍부

1

Ｃ타원형 구멍부

6     깊이 6+0.05
+0.02

Ｃ타원형 구멍부

6     깊이 6+0.05
+0.02

2-
R3

1

1

2-
R3

티칭 펜던트
접속용 공간
70mm 이상

티칭 펜던트
접속용 공간
70mm 이상
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ELCR Series
외형 치수도

외형 치수도

● ELCR-42
 스트로크: 50

● ELCR-42
 스트로크(st): 100·150

35

3

49.5

32
A

37

48.5

49 40

A

3×2-M5 깊이 56     깊이 6+0.05
+0.02

76
62
54

37

50 45
.7 11 21.

5

0.
3

3-M5 깊이 11

2-본체 취부 나사(A-A 단면 참조)

11

15 118.5

119.5
287
34.5 119

5

(5)

60.5

49
0.

5

33

D

49 40

C38166     깊이 6+0.05
+0.02

Ｄ화살표

본체 램프(LED)

3532

A
40

6     깊이 6+0.05
+0.02

35
75(100st)

40 40

3
34.5

(5)

37

11

16

15

119
5

60.5

49
0.

5

33

D

Ｄ화살표

76
62
54

37

50 45
.7 11 21.

5

0.
3

40

B

49.5
A

125(150st)
4×2-M5 깊이 5

본체 램프(LED)

3-M5 깊이 11

46(100st)
51(150st)

4(100st)

180(100st)
230(150st)

120(100st)
160(150st)

115(100st)
160(150st)

181(100st)
231(150st)

348.5(100st)
398.5(150st)

LAN포트

(티칭 펜던트 접속용)

(1000 또는 3000)

케이블(Φ8.4)

A-A 단면

Φ
9.

5

Φ
5.

5 50

24.8

M6 깊이 9

6     깊이 6+0.05
+0.02

2-
R3

Ｂ타원형 구멍부

1

부 홈 : T형 실린더 스위치용a

a

6     깊이 6+0.05
+0.02

B

(1000 또는 3000)

케이블(Φ8.4)

LAN포트
(티칭 펜던트 접속용)

A-A 단면

Φ
9.

5
Φ

5.
5 50

24.8

M6 깊이 9

6     깊이 6+0.05
+0.02

2-
R3

Ｂ타원형 구멍부

1

5(150st)-본체 취부 나사(A-A 단면 참조)

부 홈 : T형 실린더 스위치용a

a

Ｃ타원형 구멍부

6     깊이 6+0.05
+0.02

Ｃ타원형 구멍부

6     깊이 6+0.05
+0.02

C

1

2-
R3

2-
R3

1

46(100st)
51(150st)

티칭 펜던트
접속용 공간
70mm 이상

티칭 펜던트
접속용 공간
70mm 이상
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티칭 펜던트

ETP-2
● 접속 액추에이터  ESSD, ELCR

사양
항목 ETP-2

표시 16문자×2행(LCD 표시)

입력 키 5키(정지 키: 1, 조작 키: 4)
전원 DC24V, 100mA 이하(액추에이터에서 공급)

케이블 길이 m 2
질량 g 140(본체만)

사용 주위 온도 ℃ 0~40(결로·동결 없을 것)

사용 주위 습도 ％ 35~85(결로·동결 없을 것)

보존 주위 온도 ℃ -20~60(결로·동결 없을 것)

보존 주위 습도 ％ 35~85(결로·동결 없을 것)

보호 구조 IEC 규격　IP50 상당

접속 액추에이터 ESSD 시리즈/ELCR 시리즈

기능  일람

주1: '동작/설정'과 '복사 데이터 쓰기'는 PLC에서의 조작을 무효화시킵니다.

메뉴
내용

메인 서브1 서브2

동작

[MOVE]
/

설정

[SET](주1)

동작[MOVE]

조그 동작[JOG] 속도를 설정하고 조그 동작(PUSH/PULL)을 실시합니다.
인칭 동작[INCH] 속도, 피치를 설정하고 인칭 동작(PUSH/PULL)을 실시합니다.
포인트 동작[POINT] 티칭에서 설정한 데이터에 의해 선택한 포인트(최대 7점) 위치로 동작합니다.
원점 복귀 동작[ORIGIN] 원점을 검출하여 원점 복귀합니다.
서보 ON/OFF[SERVO] 서보 ON/OFF를 실시합니다. 

티칭[TEACH] 각 포인트(최대 7점)의 위치, 속도, 추력, 가속도를 설정합니다.
파라미터

[PARAMETER]

파라미터 설정[PARA] 파라미터를 변경합니다.
올 클리어[ALL CLR] 파라미터를 공장 출하 상태로 되돌립니다.

모니터

[MONITOR]

현재 위치[POSITION] 액추에이터의 현재 위치를 확인할 수 있습니다.
입력/출력[IN/OUT] 액추에이터의 입출력 신호 상태를 확인할 수 있습니다.
알람[ALARM] 발생한 알람의 내용과 과거의 이력을 확인할 수 있습니다.
형식[MODEL] 액추에이터의 형식을 확인할 수 있습니다.
버전[VERSION] 액추에이터 내부의 드라이버 소프트웨어의 버전을 확인할 수 있습니다.
로트/시리얼 No.[LOT/SERIAL] 액추에이터의 로트, 시리얼 No.를 확인할 수 있습니다.

복사

[COPY]
데이터 저장[SAVE] 액추에이터의 데이터를 티칭 펜던트에 저장합니다.
데이터 쓰기(주1) [WRITE] 티칭 펜던트에 저장한 데이터를 액추에이터에 기록합니다.

No. 명칭 기능

1 LCD 표시 화면 16문자ｘ2행 표시

2

조
작 

키

정지 키
액추에이터의 동작을 정지시킬 때 사용합니다. 
정지 상태에서 길게 누름 조작을 하면 정지 해제(대기) 상태가 됩니다.

3

[PUSH]

키

메뉴, 파라미터 등의 선택과 수치 입력 시의 수치 변경,  
조그, 인칭 동작에서의 PUSH 방향 동작 시에 사용합니다.

[PULL]
키

메뉴, 파라미터 등의 선택과 수치 입력 시의 자릿수 변경, 
조그, 인칭 동작에서의 PULL 방향 동작 시에 사용합니다.

[BACK]
키

조작을 취소하고 이전 화면으로 돌아 갈 때에 사용합

니다.
[ENTER] 

키
메뉴 등의 결정, 데이터 확정 등에 사용합니다.

4 접속 커넥터 액추에이터에 접속하는 커넥터

외형 치수와 각 부분의 명칭·기능

86

14
0

72

케이블 길이 2ｍ

24

1

2

3

4
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ETP-2
조작 구조

조작 구조

티칭 펜던트로 실행하는 조작의 구조는 아래와 같습니다. 
(기본 조작)

    ,      키로 선택하고

     키를 눌러 확정한 후 다음 화면으로 이동합니다. 
     키를 누르면 이전 화면으로 되돌아갑니다. 

전원 ON

초기 표시

드라이버 
정보 읽기

메인 메뉴

[MAIN MENU]

조그 동작

[1.1.1.JOG]

원점 복귀 동작

[1.1.4.ORIGIN]

포인트 동작

[1.1.3.POINT]

인칭 동작

[1.1.2.INCH]

티칭[1.2.TEACH]

파라미터

[1.3.PARAMETER]

동작[1.1.MOVE]동작＆설정

[1.MOVE&SET]

로트/시리얼 No.
[2.6.LOT/SERIAL]

형식

[2.4.MODEL]

복사

[3.COPY]

파라미터 설정

[1.3.1.PARA]

데이터 쓰기

[3.2.WRITE]

데이터 저장

[3.1.SAVE]

현재 위치

[2.1.POSITION]

올 클리어

[1.3.2.ALL CLR]

서보 ON/OFF 동작

[1.1.5.SERVO]

모니터

[2.MONITOR]

알람

[2.3.ALARM]

입력/출력

[2.2.IN/OUT]

버전

[2.5.VERSION]

BACK

상세한 내용은 취급 설명서를 참조해 주십시오.
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STEP-1

ESSD·ELCR Series

모터 
사이즈

리드

(mm)

속도

(mm/s)
가속도(m/s2)

※ 가속, 감속은 개별적으로 설정할 수 없습니다.
□28 6 15, 20, 30, 40, 50, 60, 70, 80, 90, 100 0.4, 0.5, 0.6, 0.8, 1.0

□42

6 15, 20, 30, 40, 50, 60, 70, 80, 90, 100 0.4, 0.5, 0.6, 0.8, 1.0

12 30, 40, 60, 80, 100, 120, 140, 160, 180, 200 0.4, 0.5, 0.6, 0.8,1.0, 1.2, 1.4, 1.6, 1.8, 2.0

24 60, 80, 120, 160, 200, 240, 280, 320, 360, 400 0.4, 0.5, 0.6, 0.8, 1.0, 1.2, 1.4, 1.6, 1.8, 2.0

□56
6 15, 20, 50, 60, 70, 80, 90, 100 0.4, 0.5, 0.6, 0.8, 1.0

12 30, 40, 60, 80, 100, 120, 140, 160, 180, 200 0.4, 0.5, 0.6, 0.8, 1.0, 1.2, 1.4, 1.6, 1.8, 2.0

속도·가속도 설정 범위

취부 자세와 반송 속도에 따라 가반 질량이 달라집니다. 
기술 자료 에 따라 사이즈와 리드를 선정합니다.

가반 질량 확인

STEP-2
선정한 제품으로 아래 예에 따라 택트 타임을 산출하고, 필요한 택트에 적합한지 확인합니다.

택트 타임 확인

내용 기호 단위 비고

설정값

설정 속도 V mm/s

설정 가감 속도 a mm/s2

이동 거리 S mm

계산값

도달 속도 Vmax mm/s =(S x a)1/2

실행 속도 Vb mm/s V와 Vmax 중 작은 쪽

가감속 시간 Ta s =Vb/a

정속 시간 Tc s =Sc/Vb

가감속 거리 Sa mm =(a x Ta2)/2

정속 거리 Sc mm =S-2xSa

위치 결정 시간 T s =2xTa+Tc

 가속도와 감속도는 같은 값으로 설정합니다.

 티칭 펜던트에서의 가감 속도 설정은 m/s2입니다.
 설정 시 주의해 주십시오.

	�스트로크 및 가속도에 따라서는 설정 속도에 도달하지 않는 경우가 있습니다.
 Vmax와 설정 속도로 비교해 주십시오.

내용 기호 단위 비고

설정값

설정 속도 V mm/s

설정 가감 속도 a mm/s2

이동 거리 S mm

압입 속도 Vn mm/s

압입 거리 Sn mm

계산값

도달 속도 Vmax mm/s =(a x(S-Sn＋Vn2/(2 x a)))1/2

실행 속도 Vb mm/s V와 Vmax 중 작은 쪽

가속 시간 Ta s =Vb/a

감속 시간 Td s =(Ｖb-Vn)/a

정속 시간 Tc s =Sc/Vb

압입 시간 Tn s =Sn/Vn

가속 거리 Sa mm =(a x Ta2)/2

감속 거리 Sd mm =((Vb+Vn)×Td)/2

정속 거리 Sc mm =S-(Sa+Sd+Sn)

위치 결정 시간 T s =Ta+Td+Tc+Tn

  가속도와 감속도는 같은 값으로 설정합니다.

  티칭 펜던트에서의 가감 속도 설정은 m/s2입니다.
 설정 시 주의해 주십시오.

   스트로크 및 가속도에 따라서는 설정 속도에 도달하지 않는 경우가 있습니다.
 Vmax와 설정 속도로 비교해 주십시오.

일반 반송 동작의 택트 설정

속도
mm/s

시간
sec
위치
mm

가속 영역 정속 영역 감속 영역

실행 속도: Vb

도달 속도: Vmax가속도
a

감속도
a

가속 시간
Ta

감속 시간
Ta정속 시간: Tc

위치 결정 시간 Ｔ

가속 거리
Sa

감속 거리
Sa정속 거리: Sc

이동 거리 S

압입 동작의 택트 설정

듀티비는 50% 이하에서 사용해 주십시오.
듀티비=운전 시간/(운전 시간+정지 시간)

속도
mm/s

시간
sec
위치
mm

가속 영역 정속 영역 감속 영역

실행 속도: Vb

도달 속도: Vmax
가속도

a

감속도
a

가속 시간
Ta

감속 시간
Td정속 시간: Tc

위치 결정 시간 Ｔ

가속 거리
Sa 정속 거리: Sc

이동 거리 S

압입 속도
Vn

압입 시간
Tn

감속 거리
Sd

압입 거리
Sn
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설정하는 가속도에서 허용 모멘트 이하임을 확인합니다.
STEP-3 허용 모멘트의 확인(ELCR만) ※ESSD 타입의 경우에는 병설하는 가이드 선정에 따라 주십시오.

3-1 정지 시의 허용 모멘트 확인

정지 하중 허용값

모터 사이즈
스트로크 수직 하중 굽힘 모멘트 가로 굽힘 모멘트 비틀림 모멘트

(mm) W’max(N) M1’max(N· m) M2’max(N· m) M3’max(N· m)

□28
50

380.8
17.8

19.2
17.8

100 37.3 37.3

□42
50

548.8
31.1

37.6
31.1

100, 150 56.2 56.2

ELCR Series
기종 선정 가이드

M'T = M1'×G
M1'max

 ＋ M2'
M2'max

 ＋ M3'×G
M3'max

 ＋ W'
W'max

 ＜1

M'T ：모멘트의 합성(1보다 작은 것이 조건입니다.)

G ：[STEP-2]에서 설정한 가속도(m/s2)

W'max ：W’의 최대 허용값(아래표 참조)

M1'max ：M1’의 최대 허용값(아래표 참조)

M2'max ：M2’의 최대 허용값(아래표 참조)

M3'max ：M3’의 최대 허용값(아래표 참조)

주:  부하를 엔드 플레이트에 설치하는 경우, 허용값은 스트로크=50mm 값을 적용해 주십시오.

M1'= L × W M3'= L × W

W'= W M2'= L × W

W(N)

L(m)

W(N)

L(m)

W

W(N)

L(m)

W(N)

L(m)
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3-1, 3-2로 산출된 값에서

MT, M'T 1인 것을 확인합니다.

L의 값

사이즈
스트로크

50 100 150
□28 0.09 0.15

□42 0.11 0.16 0.21

3-2 작동 시의 허용 모멘트 확인

MT = M1
M1max

 ＋ M2
M2max

 ＋ M3
M3max

 ＋ W
Wmax

 ＜1

MT : 모멘트의 합성

Wmax : W의 최대 허용값(아래표 참조)

M1max : M1의 최대 허용값(아래표 참조)

M2max : M2의 최대 허용값(아래표 참조)

M3max : M3의 최대 허용값(아래표 참조)

주행 하중 허용값

모터 사이즈
스트로크 수직 하중 굽힘 모멘트 가로 굽힘 모멘트 비틀림 모멘트

(mm) Wmax(N) M1max(N· m) M2max(N· m) M3max(N· m)

□28
50

47.6
1.9

2.4
1.9

100 4.6 4.6

□42
50

68.6
3.4

4.7
3.4

100, 150 7.0 7.0

주:  부하를 엔드 플레이트에 설치하는 경우, 허용값은 스트로크=50mm 값을 적용해 주십시오.

ELCR Series

● 가로 굽힘 모멘트: M2(N· m)

● 수직 하중: W(N) ● 굽힘 모멘트: M1(N· m)

● 비틀림 모멘트: M3(N· m)

단위(m)

W(N) W(N)

W(N)

L2

L2

F2(N)

M2

M2

L1

M1 F1(N)

L1

LA
Ｗ(N)

M1

M3

Ｗ(N)

LA
L3

M3F3(N)
L3

M2=W×L2

M2=F2×L2

M1=F1×L1

M1=W×L1

L1=A+L
L은 아래표의 값

M3=W×L3

L3=A+L
L은 아래표의 값

M3=F3×L3
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ELCR Series
기술 자료●1  모멘트에 의한 테이블 변위량(참고값)

M1 모멘트에 의한 테이블 변위량

테이블 선단에 하중(F1)을 작용시킬 때의 테이블 선단에서의 변위량

M3 모멘트에 의한 테이블 변위 각도

테이블에 회전 모멘트(M3)를 가했을 때의 테이블 변위 각도

M2 모멘트에 의한 테이블 변위량

테이블 중심에서 Lmm 떨어진 위치에 하중(F2)을 작용시킬 때의 테이블 단(A)의 변위량

L
ELCR-28 100

ELCR-42 100

F1

M3

A F2

L

L의 값

ELCR-28(M1)

하중(N)

0
0 20 40

0
0 20 40

0

20

40

60

80

8060

60

240

300

180

120

50

40

80

120

160
ELCR-42(M1)

하중(N)

ELCR-28(M2)

하중(N)

0 10 20 50

ELCR-42(M2)

하중(N)

0

60

80

40

20

0 20 40 806040

ELCR-28(M3)

모멘트(N·m)

0

0.02

0.04

0.08

0.1

0 5 10

진
동 

각
도

진
동 

각
도

변
위
량

변
위
량

변
위
량

변
위
량

(μm) (μm)

(μm)(μm)

(°)(°)

20

0.06

15

50st

100st

50st

100st, 150st

ELCR-42(M3)

모멘트(N·m)

0

0.02

0.04

0.08

0.1

0 10 20 40

0.06

30

50st

100st

50st

100st

150st

10 30

30
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수직 가반 질량 수평 가반 질량

E
S

S
D

-2
8

E
S

S
D

-4
2

E
S

S
D

-5
6

E
LC

R
-2

8
E

LC
R

-4
2

수직 가반 질량, 수평 가반 질량

ESSD·ELCR Series
기술 자료●2  수직 가반 질량, 수평 가반 질량

모터 사이즈 리드 설정 가능 속도(mm/s)

□28, 42

6 15, 20, 30, 40, 50, 60, 70, 80, 90, 100

12 30, 40, 60, 80, 100, 120, 140, 160, 180, 200

24 60, 80, 120, 160, 200, 240, 280, 320, 360, 400

□56
6 15, 20, 50, 60, 70, 80, 90, 100

12 30, 40, 60, 80, 100, 120, 140, 160, 180, 200

※ 설정할 수 있는 속도는 아래 표를 참조해 주십시오.

ESSD 시리즈는 프리 조인트와 리니어 가이드를 병용했을 때의 값으로 연결 방법과 마찰 저항에 따라 다릅니다. (주위 온도 20℃일 때)

(ESSD는 가이드를 사용했을 때의 값으로 가이드와의
연결 방법, 가이드의 마찰 저항에 따라 다릅니다.)

2.5

2

1.5

1

0.5

0
0 20 40 60 80 100

1

1.5 리드6

0
0 20 40 60 80 100

3

리드6

속도(mm/s)

2

4

6

8

10

12
10

속도(mm/s)

12

9

6

3

0
0 100 200 300 400

속도(mm/s)

리드6

리드12

리드24 0.5

11

10

리드6

리드12

리드24

0
0

5

10

15

20

25
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25

20
20

10

5

100 200 300 400
속도(mm/s)

속도(mm/s)
200150100500

0

5
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15

20

25
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25
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리드6

리드12 4

2

200150100500
0

5

10

15

20

25

30
리드6

리드1220

25

20

12

속도(mm/s)

2.5

2

1.5

1

0.5

0
0 20 40 60 80 100

0.5

1 리드6

속도(mm/s)

0
0 20 40 60 80 100

리드6

2

4

6

8

10

12

4.5

속도(mm/s)

10

8

6

4

0
0 100 200 300 400

속도(mm/s)

리드6

리드12

0.5

7

4

1

3

2

4003002001000
0

2

4

6

8

10
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5

7

5
5

21
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가
반 

질
량
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가
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질
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ESSD·ELCR Series
기술 자료●3  압입력과 클램프력

압입력(기준) 클램프력(기준)

E
S

S
D

-2
8

E
S

S
D

-4
2

E
S

S
D

-5
6

E
LC

R
-2

8
E

LC
R

-4
2

압입력, 클램프력

압입 50(％), 61(％), 75(％), 82(％), 100(％)

클램프 50(％), 61(％), 75(％), 82(％)

※   압입 동작, 클램프 동작 속도는 리드6 : 1, 2, 3mm/s, 리드12 : 2, 4, 6mm/s, 리드24 : 4, 8, 12mm/s입니다. 상기 그래프의 압입 
력과 전류 제한값, 클램프력과 전류 제한값의 관계는 기준입니다. 설정할 수 있는 전류 제한값은 아래 표를 참조해 주십시오.

35

100

리드6

전류 제한값(%)

9080706050

30

25
20

15
10

5

0

리드6

80706050
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40
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20

10

0

200
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50
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1009080706050
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리드12
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80706050
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80706050
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150 150
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ESSD·ELCR Series
배선에 대하여

배선에 대하여

케이블 사양
항목 사양

종류 20심형 캡타이어 코드(UL94V-0)
외피 재질 염화 비닐

외피 지름 Φ8.4
외피 색 회색

심선 0.2mm2(AWG24) 연동선

리드선 스트립 길이(참고) 리드선 선단에서 약 7mm

잘못된 배선을 방지하기 위해 통전 전에 다시 한번 확인해 주십시오. 
주1: 범용 입력/출력은 아래 표를 참조해 주십시오.

범용 입력/출력 할당
제어 모드

전자 밸브 모드 7점 위치 결정 모드 피치 피딩 모드

범용 입력

입력1 동작 지령 입력 스타트 신호 스타트 신호

입력2 동작 지령 입력 위치 설정1 입력(주1) 위치 설정1 입력(주1)

입력3 － 위치 설정2 입력(주1) 위치 설정2 입력(주1)

입력4 － 위치 설정3 입력(주1) －

범용 출력

출력1 위치 결정 완료1 출력 위치 결정 완료 출력 위치 결정 완료 출력

출력2 위치 결정 완료2 출력 위치 정보1 출력(주2) －

출력3 － 위치 정보2 출력(주2) －

출력4 － 위치 정보3 출력(주2) －

- : 사용하지 않음

기본 구성

동력 전원(24V) 24V
□42：3A
□28, 56：4A 0V

제어 전원(24V) 24V

 0V

상위 시스템
(출력 신호)

(PLC 
출력 유닛 등)

상위 시스템
(입력 신호)

(PLC
입력 유닛 등)

액추에이터

범용 입력(주1)

범용 입력(주1)

범용 입력(주1)

범용 입력(주1)

원점 복귀 지령 신호

비상 정지 지령 신호(b접점 접속)

알람 리셋 지령 신호

범용 출력(주1)

범용 출력(주1)

범용 출력(주1)

범용 출력(주1) 

원점 복귀 완료 신호

운전 준비 완료 신호

알람 신호(b접점 접속)

적색(모터 전원+)

흑색(모터 전원-)

갈색(입력1)

적색(백색 라인) (제어 전원+)

흑색(백색 라인) (제어 전원-)

주황색(입력2)

황색(입력3)

녹색(입력4)

보라색(입력5)

회색(입력6)

연녹색(입력7)

청색(입력 COM＋/－)

갈색(백색 라인) (출력1)

주황색(백색 라인) (출력2)

황색(백색 라인) (출력3)

녹색(백색 라인) (출력4)

보라색(백색 라인) (출력5)

회색(백색 라인) (출력6)

연녹색(백색 라인) (출력7)

청색(백색 라인) (출력 COM＋/－)

동력 전원

제어 전원

출력 측

입력 측

입력 신호

출력 신호

출력 측 COM

입력 측 COM

＋

－

－

＋

외부 전원 DC24V

＋

－

－

＋

외부 전원 DC24V

주1: 7점 위치 결정 모드, 피치 피딩 모드는 입력2, 3, 4 각각의 ON, OFF 입력으로 위치를 설정합니다.
주2: 7점 위치 결정 모드는 출력2, 3, 4의 ON, OFF 출력으로 도달 위치를 나타냅니다.
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ESSD·ELCR Series
전원 회로· 입출력 회로

전원 회로

전원 사양
항목 사양

모터

전원

전원 전압 DC24V±10％

순간 최대 전류

ESSD/ELCR-28: 4A
ESSD/ELCR-42: 3A

ESSD-56: 4A

제어

전원

전원 전압 DC24V±10％

소비 전류 200mA 이하(주1)

주1: 티칭 펜던트를 탑재한 경우도 포함합니다. 

전원 회로

동력 전원(24V) 24V
□42：3A
□28, 56：4A 0V

제어 전원(24V) 24V

 0V

액추에이터

적색(모터 전원+)

흑색(모터 전원-)

적색(백색 라인) (제어 전원+)

흑색(백색 라인) (제어 전원-)

회색(입력6)
비상 정지 지령 신호

(b접점 접속)

청색(입력 COM＋/－)

외부 EMG 스위치

릴레이

또는 PLC 출력(b접점 접속)

동력 전원

제어 전원

입력 신호

입출력 회로

입력 사양
항목 사양

입력 점수(회로) 7점
입력 전압(V) DC24V±10％
입력 전류(mA) 3mA/1점

입력 최대 전류(mA) 21mA
최대 소비 전류(mA)(주1) 91mA

ON일 때 입력 전류 2mA(MIN)

OFF일 때 입력 전류 0.5mA(MAX)

주1: 최대 소비 전류는 출력 회로를 포함한 값입니다.

출력 사양
항목 사양

출력 점수(회로) 7점
부하 전압(V) DC24V±10％
부하 전류(mA) 10mA 이하/1점
최대 전류(mA) 70mA

최대 소비 전류(mA)(주1) 91mA
내부 강하 전압 6V 이하(25℃ 이하일 때)(주2)

누설 전류 10μA
출력 단락 보호 회로 있음

접속 부하 PLC
주1: 최대 소비 전류는 입력 회로를 포함한 값입니다.
주2: 40℃일 때에는 부하 전류가 9mA이며 6V 이하가 됩니다.

입력 회로

출력 회로

비상 정지 접속 예

모터 전원(＋24V)

모터 전원(0V)

제어 전원(＋24V)

제어 전원(0V)

입력

COM

입력은 무극성입니다. 
(COM은 ＋, － 모두 사용 가능합니다.)

출력

COM

출력은 무극성입니다. 
(COM은 ＋, － 모두 사용 가능합니다.)
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